Entwickeln

Testen

Analysieren ’(

4Handling
Gruppe

Wir gestalten und fertigen Ihren Arbeitsplatz in der
Fertigung und in anderen Betriebsbereichen

« Planung, Herstellung und Montage von modularen Hebe-
und Montagesystemen

 Elektronische Balancersysteme

« Manipulatoren und Mechapulatoren

« Integration vorhandenen Anlagen

« Erweiterung oder Neugestaltung mit unseren
Baugruppen und Systemen



Wie gehen wir vor.

» Durcharbeitung Ihrer Anfragen und Lastenhefte

» Besuch in Ihrem Hause

» Nach schriftl. Auftragseingang flihren wir den techn. Report in Ihrem Hause durch.

 Dieser ist die Basis des Projektes und Grundlage unserer Konstruktion

+ Sie erhalten dann Freigabezeichnungen, nach deren Freigabe wir die Konstruktion
unseres/er System starten.

* Nach einem im Terminplan markierten Zeitraum erhalten eine Darstellung des
gesamten Arbeitsablaufes in Form von 3D Darstellungen, Filmen oder Prasentationen.

+ GemaB Terminplan findet die Vorabnahme einige Wochen nach der Freigabe in
unserem Hause statt.

» AnschlieBend werden die Systeme beschichtet und zu Ihnen geliefert

» Unsere Mitarbeiter montieren die Systeme, weisen Ihre Mitarbeiter ein und nehmen die
Anlage in Betrieb
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Montage- und Handhabungssysteme (Mechapulatoren und Manipulatoren)
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Knickarmlésungen

Modulare und skalierbare Hebetechnik fur alle Gewichtsbereiche.

Mortage findet cberal statt und bidet de Schnttstelle zu den automatisierien Prozessen. Daher mossen Mortagesysieme durch mohelose Badenung und Ergonomie
uberzeugen Immer dann, wenn e5 darum geht effnente Handhabungsiomungen auf engstern Raum zu integneren, sind unsere Knickarm-Manpuistoren die erste Wahl Gleich
woltr eine Hebehefe aingesetzt wird, Knickarmausieger bislen die idesle Unterstutzung im radalen Umfield esnes Arbetsplatzes

Mt diesen flexbien Balancer-Asssterzen untersiutzen Sie in effekiver Wesse das mohefrere Posiionseren von Lasten. Knickamne bieten ene Vielzabl von Vorteslen. da der
Artred micht mi der Last bewedt werdan muss Die Lachtigke® m Morkage wird nicht won den Antrieben alein bestiment, sondem velmehr von den richtigen Armiangen und
enem geringen Bigengewicht Daher optimisren wir e Fertigungsiangen auf thre Arbeitsprozessa und ermdgichen o de Laistung der engesataten Antriebe optimal Zu nutzen.

Dynassisierung im Montage
Die Nuzung eines Knickarm-Manipulators enmoghcht die Forvungshrafl zu minimeeran, kain Schenengaket folgt ihren Bewegungsablsfen Danlber hingus berksichtigen wir

Hohenrestrktionen und Auskegerraden und fertigen perfelr af Fren Bedarf abgestimmbe Auslegerpakets, e nicht erst entwickelt werden, sondern nach dem Baukastergonzip
gefertgt werden




stufenlose Geschwindigkeitsregelung
Sicherheit bei Stromausfall
beeindruckende Geschwindigkeit
aktivierbarer Balancer-Modus

punktgenaue Prazision

kosteneffizienter als komplette
Roboterlésungen

mehr Sicherheit als bei manueller
Handhabung

hochste Dynamik und Prazision
integrierte Lastbegrenzung

schnellstes und prazises
Hebesystem weltweit




Greifsysteme
Greiftechnik kombiniert mit kundenspezifischen Bedienelementen.
Sichere und ergonomische Greiftechnik ist ein entscheidender Faktor fir ein effizientes und kraftsparendes Bewegen und Positiomeren von

Lasten. In unsere Griffsysteme integrieren wir kundenspezifische Bedienelemente und ermbglichen die Bediengriffe direkt am Greifmittel zu
integrieren.

"

Wir fertigen fiir die verschiedensten Aufgaben optimierte Bediengriffe, mit denen sowohl das Filhren als auch das Aufnehmen
unterschiedlichster Lasten optimiert wird.

Der Einsatz hochwertiger Komponenten ermdglicht die Gesaltung flexibler Losungen fir die sich standig wandeinden
Handhabungsaufgaben. Sichere und ergonomische Greiftechnik ist ein entscheidender Faktor fir ein effizientes und kraftsparendes Bewegen und
Positionseren von Lasten. In unsere Griffsysteme integrieren wir kundenspezifische Bedienelemente und ermdglichen dse Bediengriffe direkt am

Grelfmittel
: : & - - -
= Weitere Beispiele unter:

www. Unigreifer.de




Arbeitsplatz-Kransystem
Das weltweit modernste Kransystem mit einzigartigen Sicherheitsfunktionen.

Die von une eingesetzten Alumnium-Kleinkransysteme entsprechen dem aktuellsten technischen Stand mit einsgartiger Sicherheitsfunkbon zum
Schutz vor unerwarteten Ubaerlastungen. In Verbindung mit Aluminium-Leichtlaufkran-Systemen wird Thr Montage-System zum Alleskdnner auf
engstem Raum. Herzu bedarf es ledighch einer Spannungs- oder baeim Ensatz pneum. Balancer siner Druckiuftversorgung. Gleich ob Ein- oder
Zwalschienenbahn, Saulen- oder Wandhalterung, de Werksticke fihren Sie exakt und mit geringster Anstrengung in die Aufnahme der
Vorrichtungen. Schneller als mit jedem Kran.

Ein kostengiinstiges, flexibles und daher in allen Fertigungs- und Logistikbereichen einsetzbares System.
Die maisten Komponenten kinnen mit allen Aluminiumprofilen der jewedigen Systemfamille verwendet werden. Durch den modularen
Kransystembaukasten sind flexible Konzepte hinsichtlich der Reichweite und der VerknOpfung von mehreren Bearbeitungszentren méglich.



Bsp.: Montage- Hubsystem zur Bsp.: Transport- und Hubsystem for
Bestiickung von Bearbeitungszentren Sanitarartikel wie Badewannen etc.

Bsp.: Universalgreifer hier fUr Abgasturbolader zur
Montage auf Rollenbahnen und Fordersystemen
(z.B. Bosch)




