PROJEKTDIENSTLEISTUNGEN:

+ Pneumatische- und mechanische Greifer
- Haken B

- Vakuumtraversen

« Spanndorne

+ Scherengreifsysteme
- Magnetgreifer

- Greifkombinationen

Pneumatisch, elektrisch
oder SPS-gesteuert

- Krananlagen

« Kettenzige

« Doppelseil-Balancer

+ Knickarm- Manipulatoren

« Hubachsen und
Schlauchheber in allen
Ausfiihrungen & Varianten

+ Forderbander

« Transportsysteme

+ Regalbediengerate

« Abstapelvorrichtungen

« Automatische
Zuflihrsysteme

« Portalroboter

+ Kobots u.v.m.

n auch fiir Sie | . ,

Arbeitsmethodik nach info@4hand|ing.de

1 § DIN-EN ISO 9001 und DIN-EN ISO 14001 .
www.4handling.de

Wir habe eang
die richtige LOS ‘
lhrer Handhabungsaufgabe.
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